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Introduktion
ÅEn bra geoidmodell är en förutsättning för höjdbestämning med GNSS,

ÅHöjdnoggrannheten beror både på geoidmodellen och på GNSS-
höjdmätningen,

ÅDet är nu snart 9 år sedan den tidigare svenska geoidmodellen 
SWEN08_RH2000 publicerades. 

ÅSedan dess har arbete pågått med att förbättra den, bland annat genom 
att göra omfattande tyngdkraftsmätningar , förb ättra GNSS/avvägnings -
observationerna och genom att beräkna en ny nordisk geoidmodell, 
NKG2015 , i internationellt samarbete.

ÅLantmäteriet släpper nu (i slutet av oktober 2017) den nya nationella 
geoidmodellen SWEN17_RH2000* , som har beräknats genom att 
specialanpassa NKG2015 till SWEREF 99 och RH 2000 över Sverige . 
Lansering kommer att ske under hösten. 

ÅSyftet med denna presentation är att beskriva SWEN17_RH2000, jämföra 
med SWEN08_RH2000 och utvärdera noggrannheten.
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*) Precis som tidigare släpper Lantmäteriet även en syskonmodell, 
SWEN17_RH70, som är anpassad till RHB 70. Denna behandlas ej här.
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Olika typer av geoidbestämning

ÅGravimetrisk geoidbestämning

īGeoidhöjden beräknas ur tyngdkraftsobservationer, dynamiska satellit -
observationer (GRACE, GOCE, é), hºjdmodell (DEM), djupmodell (batymetri ), mm.

īKomplicerad matematisk/fysikalisk metod (t.ex. KTH -metoden, utvecklad av prof . 
Lars E Sjöberg et al. 1991, 2003, 2017).

īKontinuerlig yta (eller snarare ett grid ), globalt anpassad nollnivå, inte justerad till 
de nationella referenssystemen.

ÅGeometrisk geoidbestämning (GNSS/avvägning )

īGeoidhöjder bestäms genom GNSS -mätning på avvägda höjdfixar ,

īPunktvis bestämning, anpassad till de nationella referenssystemen.

ÅVanligtvis beräknas nationella geoidmodeller genom att anpassa en gravimetrisk 
geoidmodell till GNSS/avvägningsobservationer. 

ÅDetta görs fördelaktigast genom att addera ett skift och en jämn korrektionsyta eller 
restfelsyta till den gravimetriska modellen (korrigerar för olika nollnivåer, långvågiga 
fel i höjdsystemet och i den gravimetriska geoidmodellen).

() () ()/GNSS avvägning GNSS avvägningN P h P H P= -



Å Beräknad genom att anpassa den gravimetriska 
geoidmodellen KTH08 till de svenska nationella 
referenssystemen SWEREF 99 och RH 2000 ,

Å Detta har gjorts genom att addera ett skift och en jämn 
restfelsyta baserad på jämförelse mot GNSS/avvägning: 

Å Restfelsytan beräknades med kollokation .

Å GNSS/avvägning : 25 SWEPOS, 181 SWEREF och 
1364 RIX 95 .

Å Standardosäkerheten (medelfelet, 1 ů) för 
SWEN08_RH2000 är 10 -15 mm i hela landet 
(utom i òde hºgsta fjªllen i nordvªstò) 

Å Standardosäkerheten i òde hºgsta fjªllen i nordvªstòoch 
till havs ligger förmodligen runt 5-10 cm. Mycket osäkert.

Tillbakablick: Den tidigare nationella 
geoidmodellen SWEN08_RH2000 
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Figure 1: Gravity observations from the NKG database. Blue  
dots indicate airborne gravity.  

Tyngdkraftsdata för KTH08

270 204 observationer ur NKG:s tyngdkrafts -
databas ( ver . 2004) användes för KTH08.



Anpassning av SWEN08_RH2000 till 
GNSS/avvägning 

Residualer för KTH08 
(efter ett skift)

Jämn restfelsyta
(skattad med kollokation )

Residualer för 
SWEN08_RH2000


