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Resultat frdn Swepos Berdkningstjanst

Jobbnamn: ORD240318 2919
Bestéllare: Kibrom Ebuy Abraha, (kibebuy)
E-post: kibrom.ebuy.abraha@Im.se

Indatafil: 0SODOOSWE_S_20240210000_01D_30S_MO.rnx

Punktnamn: SODE.O

Start mattid (UTC): 2024-01-21 00:00:00
Stopp mattid (UTC): 2024-01-21 23:59:30
Fil uppladdad: 2024-03-18 11:39:04
Berakningen fardig: 2024-03-18 12:57:27

Antenntyp (Rinex-header): INSCR_C146-22-1 OSOD
Antenntyp (anvand modell): INSCR_C146-22-1 NONE
Excentricitet Norr/Ost/Upp (m): 0.000 0.000 0.071
Mottagare: SEPT POLARXS5
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Koordinater for nypunkten

SWEREF 99 geocentriska kartesiska koordinater:

Punkt X (m) Y (m) Z (m)
SODE.O 2993266.6681 996673.8551 5524711.8322

SWEREF 99 geodetiska koordinater:

Punkt Latitud Longitud Ellipsoidhéjd (m)
SODE.O 60 26 14.24952 18 24 58.72287  40.6020

SWEREF 99 TM, RH 2000

Punkt Norr (m) Ost (m) H6jd (m)
SODE.O 6704989.6880 687976.4220 18.5548

ITRF2020 geocentriska kartesiska koordinater, epok 2024-01-21 00:00:00:

Punkt X (m) Y (m) Z (m)
SODE.O 2993266.1070 996674.3255 5524712.2908

Stationer anvanda for inpassning pa SWEREF 99: 9 st
KARL.O
KRAM.0
LEKS.O
LOVO.0
MART.6
NORR.O
SUND.O
SVEG.0
UPPS.0
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Extrapolationsfaktor: 14.4%

Figur 1: Den nybestamda punktens lage (rod punkt) i forhallande till de
Swepos-stationer (bla punkter) som anvants vid koordinatbestamningen. | detta
fall ligger den nybestdmda punkten utanfér det konvexa hoéljet av
Swepos-stationerna (svart polygon), vilket innebar att den ar bestamd genom
extrapolation. Har visar de roda och grona linjerna de avstand som anvands for
att berakna extrapolationsfaktorn. Denna faktor ar en procentsats som erhalls
genom att dividera langden pa den réda linjen med langden pa den grona linjen.
Tyngdpunkten av Swepos-stationerna i polygonen ar markerad med en stjarna.
Ett litet varde pa extrapolationsfaktorn indikerar att nypunkten ar relativt nara det
konvexa holijet och att punkten kan bestammas bra fran de anvanda
Swepos-stationerna. Ett stort varde pa extrapolationsfaktorn indikerar en storre
extrapolation och darmed storre osakerhet i koordinatbestamningen.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Varningar

Varningar fran kvalitetskontrollen av rinex-filen:

Beteckningen 'JINSCR_C146-22-1 OSOD' fér antennen finns inte i berékningstjanstens tabell med
fascenterkorrektioner. Fascenterkorrektioner for antenntypen 'JINSCR_C146-22-1 NONE' kommer
att anvandas vid berékningen.

Varningar fran GNSS-berakningen:

Inga
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Kontroll av indata
Rinexversion: 3.04

Forvantat antal epoker: 2880

Antal tillgéangliga epoker: 2880 (100.0 %)
Antal anvandbara epoker: 2880 (100.0 %)
Observationsintervall i indatafil (s): 30
Anvant observationsintervall (s): 30

Satellitsystem med observationer i indatafilen: GPS GLO GAL QZS BDS
Satellitsystem med anvandbara observationer i indatafilen: GPS GLO GAL
Begarda satellitsystem for berékning: GPS GLO GAL

Satellitsystem med tillgéngliga bandata: GPS GLO GAL
Antennkorrektioner tillgangliga for: GPS GLO GAL

Satellitsystem som anvants: GPS GLO GAL

GNSS-berakning

Mjukvara: Bernese GNSS Software Version 5.4, Release: 2023-10-16
Berakningstjanst: Ordinarie

Satellitbanor: CODE Final

Antennmodeller: 120.ATX + beraut_I20.ATX
Mappningsfunktioner: DRY_VMF3/WET_VMF3

Hbgre ordningens jonosfarskorrektioner: Anvanda
Deformationer fran tidvatten: Inte korrigerade

Periodiska deformationer p.g.a. atmosférslast: Inte korrigerade
Korrektionsmodell fér landhdjning: NKGRF17
Elevationsgrans: 3 grader

Typ av slutldsning: Jonosfarsfri linjarkombination (L3)
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Kvalitetstal
Gransvarden for utvardering av resultat
OBS! Gransvardena kommer att kunna uppdateras efter mer utforliga tester.

Data-screening: En stor andel borttagna observationer indikerar daliga data

Bestamning av periodobekanta: Amb Res > 30.0 % (i genomsnitt, normalt &r Glonass lite séamre)
Slutlig fixlésning: RMS < 3.0 mm

Helmerttransformation till SWEREF 99: RMS < 10.0 mm

Elevationsgranstest: Differens i htjd < 30.0 mm

Fix- och flytldsning: En stor differens indikerar problem med bestdmningen av periodobekanta
(eller for kort mattid)

Losningar med/utan troposfarskattning: En stor differens kan indikera problem

Vid observationstider pd minst tva timmar och godkanda parametrar enligt ovan férvantas ett
medelfel p& c:a 1 cm i plan och 1.5-2 cm i héjd med Dorne Margolin T-antenn, nagot hogre for andra
antenner.

Andel borttagna observationer i datascreeningen: 0.35 %

Andel observationer med bestamda periodobekanta:

Baslinje fran nypunkten till: Langd GPS[%] GLO[%] GAL [%] tot [%]
[km]
KARL.O 295.9 81.8 64.3 91.5 78.7
KRAM.O 272.9 86.3 56.1 91.8 78.2
LEKS.0 196.6 81.3 69.1 95.9 81.6
LOVO.0 126.8 87.3 66.1 91.7 81.7
MART.6 66.0 78.5 64.4 88.5 76.8
NORR.O 239.6 82.9 66.0 91.5 80.0
SUND.O 204.1 81.3 60.7 90.2 77.5
SVEG.0 266.1 86.3 66.0 91.7 81.6
UPPS.0 78.5 90.4 71.7 97.8 86.6
Medelvarde - 84.0 64.9 92.2 80.3

RMS slutlig fixldsning (mm): 0.80

Elevationsgranstest for nypunkten:
Differens mellan 3- & 25-graderslésningarna Norr/Ost/Upp (mm): -0.2 -0.2 12.7
Jamforelse mellan fix- och flytldsningen:

Differens for nypunkten Norr/Ost/Upp (mm): -0.1 -1.4 -0.9
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst
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Figur 2: Bestamning av periodobekanta per baslinje och
satellitsystem.

Jamforelse mellan l6sningarna med och utan troposfarsskattning:
Differens for nypunkten Norr/Ost/Upp (mm): 1.7 -4.8 4.1

Helmert-inpassning SWEREF 99:

Antal parametrar som I8sts i Helmert-inpassningen: 6

Station Norr (mm) Ost (mm) Upp (mm)
KARL.O -0.86 -0.28 0.20
KRAM.O 1.98 0.26 -0.51
LEKS.O 0.40 0.21 -0.05
LOVO.0 -0.17 -1.18 -0.53
MART.6 -0.20 -1.00 2.22
NORR.O -0.85 0.10 -0.92
SUND.O 0.25 1.53 -0.42
SVEG.0 -1.13 -0.32 -0.12
UPPS.0 0.55 0.79 0.25
RMS/komponent 1.02 0.90 0.97

RMS for Helmert-inpassningen: 0.96 mm
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst
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Figur 3: Horisontella (véanster) och vertikala (hoger) residualer fran Helmert-inpassningen pa
SWEREF 99. For de vertikala residualerna indikerar blda balkar positiva residualer, roda negativa.

Residualer fran huvudlésningen:

2.01 g

Residual [mm]
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Figur 4: Residualer fran huvudlésningen. Varje punkt representerar en observation.
Vanstra figuren visar residualerna som funktion av tiden, hogra figuren som funktion av
elevationsvinkeln.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Jonosfarsaktivitet:
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Figur 5: Jonosfarsaktivitet fér observationsperioden.

0-10 mm (gron): Goda jonosfarsforhallanden.

10-20 mm (orange): Provande jonosfarsforhallanden. Berakningsresultatets standardosékerhet kan
ha paverkats negativt av forhéjd jonosfarsvariation under observationstiden. Resultatet bor
behandlas med viss forsiktighet.

20-30 mm (rod): Svara jonosfarsforhallanden. Berakningsresultatets standardosékerhet har troligtvis
paverkats negativt av hog grad av variation i jonosfaren under beraknad period. Resultatet bor
behandlas med forsiktighet.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Resultat fran kvalitetskontrollen av rinex-filen

Observationsstatistik:

Tabell 1. Tabellen visar, for olika satellitsystem och signaler, det
totala antalet observerade satelliter, antalet férvantade
observationer, antalet tillgangliga observationer i rinex-filen, samt
forhallandet mellan tillgangliga och férvantade observationer.

Signal Antal Forvantade Tillgangliga Andel
satelliter obs obs tillgangliga
(%]
GPSL1C 30 34100 33430 98.0
GPSL2W 30 34098 33375 97.9
GALL1C 23 26453 26057 98.5
GALL5Q 23 26461 26204 99.0
GLOL1P 24 28075 27539 98.1
GLOL2P 21 24696 24223 98.1
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Satelliter som tillhandahéller kodobservationer
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Figur 6: Figuren visar hur antalet satelliter med tillgangliga
observationer pa tva frekvenser andras over tid. Ovre
figuren visar kodobservationer, nedre fasobservationer.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Antal observerade satelliter per signal
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Figur 7: Den 6vre figuren visar totala antalet satelliter som
observerats for varje GNSS och signal. Figuren i mitten
visar forhallandet mellan antalet tillgangliga och férvantade
observationer. Nedre figuren visar antalet tillgangliga
observationer dver en viss elevationsvinkel.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Flervagsfel (multipath):
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Figur 8: Figuren visar en skyplot oOver kvadratiska
medelvardet av flervagsfelet for kodobservationerna pa
GPS L1. Man kan normalt se att flervagsfelen ar
elevationsberoende, med hogre varden for laga
elevationsvinklar. | 6vrigt indikerar héga varden i en
specifik riktning problem med flervagsfel i denna riktning,
t.ex. sikthinder eller reflektioner.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Signal-brusforhallande (SNR):
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Figur 9: Den 6vre figuren visar kvadratiskt medelvarde av
flervagsfelet for kodobservationerna pa GPS L1 som
funktion av elevationsvinkeln. Den nedre figuren visar
Signal-brusforhallandet (SNR) som  funktion av
elevationsvinkeln. Normalt &r flervagsfelet hoégre och
Signal-brusforhallandet lagre for laga elevationsvinklar.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Periodbortfall (cycle-slips):
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Figur 10: Figuren visar det totala antalet identifierade
periodbortfall for olika satellitsystem och signaler.
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Resultat fran Swepos Berakningstjanst

Anvanda modeller for transformationer
Ellipsoidhdjden ar konverterad till RH 2000 m.h.a. geoidmodellen SWEN17_RH2000.

Transformationen mellan SWEREF99 och ITRF2020 &r gjord med NKG2020-transformationen och
officiell transformation mellan ITRF2014 och ITRF2020.

| rapporten har foljande forkortningar for satellitsystemen anvants: GPS (Global Positioning System),
GLO (Glonass), GAL (Galileo), och BDS (Beidou).

Kontakt

Vid fragor kontakta Swepos-driften:

Telefon: 076-63 373
E-post:Ewepos@Im.sg
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