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INFOBLAD N:O 6 KORREKTION MED RESTFELSINTERPOLERING

BAKGRUND

Lokala stomnit innehiller ofta spinningar mellan olika
delar. Det beror pi att de successivt fortitats utgiende
frin punkter av hogre ordning, utvidgats for att omfatta
ett storre omréide eller att flera mindre stomniit slagits
ihop till ett storre. Forfarandet har lett till spanningar
och deformationer med forsimrad fjirrnoggrannhet som
foljd. Nirnoggrannheten har i allminhet varit god ef-
tersom mitning oftast skett relativt "nirmaste punkt"

Den tekniska utvecklingen som skett innebir ékad an-
vindning av satellitnavigeringsteknik vanligen kallad
GPS och framfor allt RTK-teknik vid mitningsarbeten.
Avstinden till "nirmaste punkt” som mitningen rela-
teras till blir d4 lingre och stricker sig 6ver omridden med
spanningar. Den befintliga realiseringen av koordinat-
systemet i form av stompunkternas koordinater har en
inhomogen geometri och GPS-miitningen sker i ett
koordinatsystem med en homogen geometri. Nir dessa
tvi skall kombineras gir inte GPS-mitningarna ihop
med befintliga koordinater.

Figur 1: Problemet vid mdtning dver lingre avstind
i eft deformerat koordinatsystem.

For att kunna anvinda GPS-teknik i ett deformerat
koordinatsystem maste mitningarna korrigeras for de-
formationen pa limpligt sitt, t.ex. med lokal inpassning.
Mitningarna ansluts da till nirmaste stomnitspunkt och
deformeras si att de passar in i befintligt koordinat-
system.

UPPRATNING AV

KOORDINATSYSTEM

Vid inforande av SWEREF 99 pa lokal niva dr det vik-
tigt att korrigera for eventuella spinningar i det lokala
koordinatsystemet si att deformationerna inte Sverfors

till SWEREF 99.

RESTFELSINTERPOLERING

For att rita upp ett deformerat koordinatsystem kan
restfelsinterpolering anvindas. Genom att anvinda rest-
felen i ett antal passpunkter kan koordinaterna for stom-
punkter och andra geografiska data korrigeras si att
deformationer minimeras.

Ett antal pilitliga punkter som vil representerar defor-
mationerna 1 det befintliga koordinatsystemet viljs ut.
Dessa punkter miits in i det nya homogena koordinat-
systemet, tex. SWEREF 99, med en for dndamilet
limplig mitmetod. Med ett inpassningsforfarande be-
stims en §verforingsfunktion (transformation) frin det
befintliga till det nya koordinatsystemet. Differenserna
mellan de "6verférda” koordinaterna och de nybestimda
koordinaterna f6r samma punkt representerar det befint-
liga systemets deformation i den punkten relativt det nya
systemet. Flera punkter med restfel bildar en restfelsmo-
dell 6ver det omride som skall ritas upp. Restfelsmodel-
len kan sedan anvindas for att interpolera fram korrek-
tioner for samtliga kartdetaljer som skall riitas upp.

Programvaran GTRANS' innehiller modulen TRIAD
som kan anviindas f6r korrigering med restfelsinterpola-
tion. Berikningsproceduren startar med att trianglar
skapas mellan passpunkterna och f6r en punkt som ligger
inom en triangel beriknas en korrektion baserad pa de
tre hornpasspunkternas restfel.
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Figur 2: Restfelsmodell skapad i TRIAD.

KVARSTAENDE SPANNINGAR

Med en uppritning av detta slag kan deformationerna
reduceras till en nivd som bestims av osikerheten i de
befintliga koordinaterna, deformationernas utseende,
passpunkternas tithet samt métmetodens noggrannhet.
Snabba variationer 1 deformationen kriver kortare av-
stind mellan passpunkterna for att denna skall kunna
modelleras pa ett tillfredsstillande siitt.

IGTRANS kan erhallas frin Lantmiteriet,
kontaktperson Anders Alfredsson.
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